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Aujourd'hui, le e n dehorsdes heures-d'ouverture du bureau de depdt, I'OFFICE DE 

LA PROPRIETE INDUSTRIELLE a regu un envoi postal contenant une demande en vue d'obtenir un brevet d'invention 
reiatifa ?I?f5!HlH..^ TOMATI 9 UE DE R^tlASSAGE D'OBJETS. 



introduite par £?^I?.LAl?3.5„ 



agissant pour gQI^R : & RQBQTICSrg . A . ■. 

1 1 ] , rue Fr an z Me r j ay 

B 1050 BRUXELLES 



en tant que mandataire agree 7 dWSW^a^s^^ du demandeur. 

La reception de la demande de brevet susmentionnee a ete actee ce jour, a .y^....O....Q...O. heures. 

La demande, telle que deposee, contient les documents necessaires pour obtenlr une date de depdt conformement 
a l f article 16, paragraphe 1er de la loi du 28 mars 1984. 
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09900422 

Dispositif automatique de ramassage d'objets 



La plupart des clubs de golfs possedent un "practice", 
espace de gazon sur lequel les golfeurs peuvent 
s 1 entrainer . 

Les golfeurs exercent leur drive a partir d'un espace 
reserve et envoient le balles a des distances generalement 
comprises entre 50 et 200 metres. Ces balles doivent etre 
regulierement ramassSes et ramenees a 1 ' espace de tir. 

On connait deja des engins specialement adaptes pour le 
ramassage des balles de golf, en particulier sur des 
practices. Us font en general intervenir un systeme 
coraportant des disques souples espaces de la largeur d - une 
balle de golf (voir par exemple brevet des Etats-Unis 
5.711.388). Les disques tournent et sont montes . 
verticalement sur un axe horizontal perpendiculaire a la 
progression de l'engin, ce dernier etant tire par un 
vehicule automoteur ou pousse a la main. 

Si l'on ne veut pas avoir un nombre de balles prohibitif en 
circulation, le ramassage doit se faire regulierement, ce 
qui entraine un cout en main d • oeuvre important et une 
perturbation reguliere des joueurs. 

II y a done un besoin pour un systeme de ramassage de 
balles qui soit entierement automatique et puisse 
fonctionner sans interrompre les joueurs et sans risque 
d' accidents dus aux tirs de balle. 
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La presente invention propose un systeme de ramassage et de 
retour des balles entierement automatique, eliminant la 
main d » oeuvre et permettant aux joueurs d* rnnf inner a 
s'exercer durant le ramassage. 

Le systeme comprend un engin mobile autonome circulant de 
maniere aleatoire ou pseudo aleatoire sur la surface ou les 
balles doivent etre recoltees. 



De maniere connue, la surface est de preference delimitee 
par un fil periph€rique dans lequel circule un signal bass 
frequence detecte par 1' engin. 

L' engin de ramassage comportera un chassis et des elements 
d'avancement et de guidage . connus en soi, par exemple 
similaires a ceux decrits dans les demandes PCT/BE91/00068 
et PCT/BE98/00038 . 



Le systeme de tonte des documents susment ionnes est 
remplace par un systeme de ramassage de balles. Le systeme 
de ramassage des balles- est const itue, par exemple, d'un 
rouleau forme d'une serie de disques flexibles de profil 
approprie espaces d'une distance egale ou legerement 
inferieure au diametre d'une balle. Lors de 1 ' avancement de 
la machine, le systeme est entraine et roule sur les balles 
se trouvant sur son passage et coincent ces dernieres entre 
deux disques flexibles adjacent s qui par le mouvement 
circulaire ascendant, et l'effet d' elements de deviation 
dans la partie descendante, les ramenent dans un panier 
collecteur supporte par -1" engin. Le panier collecteur 
comprend a sa partie inferieure une ouverture commandee par 
I'ordinateur de bord. 
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Lorsque le panier est plein ou lorsque la machine doit 
recharger ses batteries, l'ordinateur commandant 
l'avancement de l'engin applique un algorithme de retour 
vers un point fixe (station) . 

Selon un mode de realisation, l'engin recherche le fil 
peripherique en suivant de maniere aleatoire par exemple 
une trajectoire droite puis, ayant detecte ce dernier, le 
suit a une distance fixe jusqu'a atteindre la borne ou 
station de recharge. Cette derniere peut etre 
avantageusement couplee la station de recuperation des 
balles. Apres detection de la borne, la machine s'arrete, 
l'ordinateur commande I'ouverture de la trappe permettant 
au panier de se vider et maintient la machine en etat de 
charge jusqu'a ce que ses batteries soient completement 
rechargees . Apres recharge, l'engin repart pour un nouveau 
cycle de recolte en parcourant la surface du practice de 
maniere aleatoire ou quasi aleatoire. 

Selon d'autres modes de realisation, actuellement moins 
preferes, l'engin peut rejoindre la station de recharge par 
d'autres moyens , par exemple par analyse d'un champ 
magnetique avec recharge eventuelle par induction (voir par 
exemple US 5.869.910) ou par guidage radio. 

Avantageusement 1 • axe de rotation des disques peut etre 
relie au chassis de maniere souple de sorte qu'il peut se 
soulever en cas d ' irregularite du sol. 

L'engin selon 1 ' invention peut fonctionner pendant les tirs 
de balles. Le profil de l'engin est bas et est peu 
important par rapport aux engins classiques tires et la 
probability de collision avec une balle en est diminuee . De 
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Plus l'habillage de 1- engin, par exemple en matiere 
Plastique eventuellement recouverte de mousse, est congu de 
maniere a pouvoir supporter sans endommagement 1 • impact de 
balles de golf. 

h> invention sera davantage decrite en se referant a 
l'exemple de realisation qui suit se referant aux dessins 
en annexe presentes i titre d'exemples non limitatifs. 

La fig. i est une vue du dessous de 1 ' engin selon 
1 1 invention. 

La fig. 2 est une vue laterale en coupe de 1 • engin selon la 
fig. l. 

La fig. 3 illustre le trajet suivi par 1 • engin 

La fig. 4 illustre un exemple de station de recharge 
electrique et de decharge des balles de golf. 

La fig. 5 illustre un detail du systeme de recharge. 

La fig. i est une vue du dessous de 1 ' engin selon 
1 1 invention . 

On illustre les disques flexibles l, les balles 2 venant se 
coincer entre les disques , 1'axe transversal de rotation 3 
des disques, eventuellement relie au chassis de maniere non 
rigide, le boitier comprenant 1 • electronique de commande et 
l'ordinateur de bord 4, les batteries 5, les moteurs de 
roue 6, les roulettes folles 7 montees a l'avant, le 
detecteur de fil peripherique 8, le detecteur optique de 
remplissage de panier 30,31 constitue d'un emetteur et d • un 
recepteur inf rarouge . 
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La fig. 2 represente 1 1 engin de la fig. 1 vue en coupe de 
prof il . On distingue le panier 9 recepteur de balles. muni 
a sa paroi inferieure d'une ouverture pivotante autour de 
1 1 axe 11 et dont 1' ouverture est commandee par le verin 12. 
Les doigts 13 situes sur la trajectoire circulaire des 
balles coincees extraient ces balles hors des disques de 
maniere a les faire tomber dans le panier 9. 

La fig. 3 montre un exemple de trajet de 1' engin. celui-ci 
est typiquement aleatoire . Lorsqu'elle a fait le plein de 
balles, et/ou lorsque la batterie est suf f isamment 
dechargee, 1 ' engin recherche le fil 15 qu'elle suit jusqu'a 
detecter la station 17. 

La fig. 4 illustre un mode de realisation dans lequel la 
station est surelevee de maniere a pouvoir introduire un 
container 18 destine a recueillir les balles. Les rampes 
19 permettent a la machine d'atteindre la plate-forme 20 ou 
est situee la station de recharge. La plate-forme 20 est 
munie d'une grille 21 par ou les balles liberees par 
1' ouverture du panier 9 peuvent rejoindre le container ou 
le conduit de retour des balles. 

A la fig. 5 on illustre la machine connectee a la station 
de recharge. En suivant le fil peripherique , et a l'endroit 
de la station, deux balais lateraux 23 de 1 1 engin viennent 
en contact avec deux rails conducteurs 24 montes sur chaque 
flanc de la machine. Le fait de prevoir des rails sur les 
deux f lanes permet a 1 ' engin d'aborder la station dans les 
deux directions. Les balais 23 sont montes sur la station 
par 1 1 intermediaire du bras 25 fixe au boitier de maniere 
flexible en 26, permettant au bras de pivoter lorsque 
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l'engin vient en contact. L'ordinateur de bord verifie 
constamment la tension sur les balais 23. L 1 apparition 
d'une tension signale la presence des rails et done de la 
station et permet a l'ordinateur d'arreter l'engin. 



Le systeme de decharge des balles peut etre avantageusement 
couple a un systeme de retour automatique des balles a 
proximite immediate des joueurs. Ce systeme peut impliquer 
des conduits legerement obliques amenant les balles par 
gravite. Comme mentionne ci-dessus une station de recharge 
situee sensiblement plus haut que la surface de tir, 
accessible vie des rampes, conviendra particulierement dans 
ce but . 

On comprendra aussi que le systeme decrit ci-apres peut 
§tre adapte pour la recolte d'autres objets que des balles 
devgolf . Eri'-modifiant .le -systeme, il pourrait s'agir de 
dec net's ou de vlgeteux . 

Dev*meme il est bien entendu que le systeme propose par 
1' invention, peut etre couple £ un systeme de tonte, 
Sventuellement porte par le meme chassis. Un engin 
automatique de tonte comme decrit dans les demandes PCT 
susmentionnees peut evoluer independamment , en utilisant 
cependant le meme fil peripherique et la meme station de 
recharge . 

Selon une autre variante, le systeme selon la presente 
invention ne comport e rait pas de moyen d'avancement propre 
mais serait tracte pa* un robot mobile de-tonte auquel il 
serait eventuellemeM electroniquemen-t re»Me. 
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6. Systeme selon la revendication precedente caracterise en 
ce que la station de recharge est constitute par au moins 
un rail fixe situe le long dudit fil et apte a entrer en 
contact avec un des deux balais lateraux portes par l'engin 
mobile . 

7. Systeme selon n ' importe laquelle des revendications 
precedentes caracterise en ce que la ou les stations de 
recharge se situent a proximite des joueurs. 

8. Systeme selon n' importe laquelle des revendications 
precedentes dans lequel la ou les stations sont situees a 
une hauteur sensiblement superieure a celle de l'espace de 
tir occupee par les joueurs, et est reliee a cette surface 
par au moins un conduit apte a ramener les balles a 
proximite immediate des joueurs au moins partiellement par 
gravite. 

9. Systeme selon n - importe laquelle des revendications 
precedentes dans lequel l'engin automatique evolue sur la 
surface de ramassage au moins partiellement de maniere 
aleatoire. 

10. Systeme selon la revendication 1 dans lequel le 
dispositif mecanique de prehension est constitue par un 
balai rotatif muni de picots, disposes radialement autour 
de l'axe dudit balai, les picots etant aptes a percer des 
objets situes sur ladite surface, lesdits objet entraines 
dans le mouvement circulaire etant detaches desdits picots 
par des elements fixes s • engageant entre lesdits picots et 
deviant les objets vers ledit dispositif de stockage . 
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11. Systeme selon la revendication precedente dans lequel 
les objets ramasses sont des feuilles mortes . 



12. Systeme selon la revendication 9 dans lequel les objets 
ramasses sont des feuilles de papier. 

13. Engin de ramassage automatique adapte au systeme selon 
n'importe laquelle des revendicat ions precedentes . 

14. Engin selon la revendication precedente caracterise en 
ce qu'il comprend des bras deflecteurs aptes a faire devier 
lors du mouvement d 1 avancement de 1 ' engin les objets a 
recolter vers le dispositif de prehension. 

15 • Systeme selon les revendication 1 a 11 ou engin de 
ramassage selon la revendication 12 caracterise en ce qu'il 
comprend aussi un systeme.de tonfee ...automatique d'une 
surface d ' herbe . 
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FIG. 1 




FIG. 3 
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